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11 Zahnréder

11.4.5 Schneckengetriebe

Das Schneckengetriebe ist ein Sonderfall der
Schraubradgetriebe. Wahrend des Eingriffs be-
rithren sich die Zahnflanken der Schnecke und
des Schneckenrades linienformig. Hierdurch
wird die Flankentragfihigkeit erhoht, und die
Reibungsverluste bleiben gering. Schnecken-
getriebe laufen ruhiger und gerduscharmer als
Schraubradgetriebe. Sie dienen fur grofe Uber-
setzungen ins Langsame bis i < 110 und ins
Schnelle bis i ~ 15. Dabei ist auch Selbsthem-
mung moglich, so dass Schneckengetriebe z. B.
fir Aufziige, Winden, Drehtrommeln und Krane
verwendet werden.

Ublicherweise hat die Schnecke einen kleineren
Durchmesser als das Schneckenrad. Schnecke
und Schneckenrad werden zylindrisch oder glo-
boidformig ausgefuhrt. Der Achsenwinkel z be-
trégt in der Regel 90°. Die Wellen konnen auch
mit eine radialen und winkligen Verlagerung der
Drehachse angeordnet werden

Dic Zylinderschnecke entspricht einem Schrig-
zahnrad mit einer sehr geringen Zahnezahl von
1..4 Zahnen und einem extrem groBen Schri-
gungswinkel 4, der nahe bei 90° liegt. Sie ist
auch vergleichbar mit einer Schraube mit einem
Steigungswinkel 7= 90° - 4 und einer Steigung

p=y-d-m.
@ g
a) D)

i

a) Zylinderschneckengetriebe
b) Globoidschneckengetricbe

¢) Globoidschnecken-Zylinderradgetriebe
d) Zylinderschnecken-Zylinderradgetricbe

Bild 11.61 Rad und Schneckenformen

©nugt

[Cmm|

Am haufigsten wird das Zylinderschnecken-
getriebe verwendet, Bild 11.61a. Es besteht aus
einer zylindrischen Schnecke und einem globoid-
formigen Rad. Hierbei muss das Rad axial ein-
stellbar sein, wahrend geringe axiale Verschie-
bungen der Schnecke zulassig sind. Die Zahn-
flanken bertihren sich linienformig.

Beim  Globoidschneckengetriebe sind  die
Schnecke und das Schneckenrad globoidfsrmig
ausgebildet, Bild 11.61b. Es miissen fiir beide
Zahnrider axiale Einstellmoglichkeiten vorgese-
hen werden. Aufgrund der Flachenberithrung der
Zahnflanken besitzt das Globoidschneckenge-
triebe eine hohe Tragfihigkeit. Wegen der teuren
Herstellung sollte es nur fiir Hochleistungsge-
triebe verwendet werden.

Wenig Anwendung findet das  Globoid-
schnecken-Zylinderradgetricbe, da die Her-
stellung der Schnecke sehr teuer ist, Bild 11.61c.
Bei dieser Bauart ist die Schnecke als Globoid
und das Schneckenrad zylindrisch ausgebildet.
Die Schnecke muss beim Einbau in_axialer
Richtung eingestellt werden. Es titt eine Linien-
berithrung der Zahnflanken auf.

Fiir untergeordnete Zwecke wird das Zylinder-
schnecken-Zylinderradgetriebe  verwendet,
Bild 11.61d. Schnecke und Schneckenrad sind
zylindrisch ausgebildet. Es brauchen keine axia-
len Einstellmdglichkeiten vorgesehen zu werden.
Die Flanken der Zahne berihren sich punktfor-
mig.
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Das Globoidschneckegetriebe als Modellbausatz 
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